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SapeielizeGeD VEAEDU! Para visualizar, fagca o download do Google
Play Store ou Apple App Store um programa
Leitura de codigo QR.
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Figura 10

Este sistema, também conhecido como "Lane
Keeping Support” ou "Lane Assist’, € um sistema
de assisténcia ao motorista capaz de auxiliar o
motorista durante situagdes criticas.

O sistema baseia-se no processamento das
imagens detectadas por um dispositivo de visao
capaz de identificar e reconhecer as linhas de
demarcagéao pintadas na superficie da es
As imagens processadas por um soft
especifico permitem que o motori jasalertado
se 0 veiculo se aproximar denr ou
corre o risco de cruza-las.

marcagbes da estrada por meio de
no para-brisa. Il sistema rileva le
Der mezzo di una telecamera posta sul

A ativagao ou nao do sistema LDW é comunicada
ao motorista através de luzes de adverténcia no
painel de instrumentos

12: Indicador d@@Peracao do sistema LDW (Nissan Qashqai)

a ativo, mas linhas de marcacdo da pista ndo

’

2. ativo e marcagoes detectadas;
3. Notificagao de anomalia no sistema;

Uma vez ativado, o sistema fornece 3 modos de
operacgao:

1) Intervengao passiva

2) Melhor intervengao passiva

3) intervengao ativa

@3

INPUT
T 1

o ~@ziely
i@

Figura 13: LDW - Adverténcia de saida de faixa / LA Lane Assist / IW
Aviso de Impedimento

(Lo [ e | e

L -

TEXA S.p.A. - Copyright © Todos os direitos reservados. Imagens e textos de propriedade da TEXA S.p.A. proibido a reprodugdo — mesmo parcial - e a divulgagdo nao autorizada — 2019 — Rev.00 7




DIC "ADAS: Sistemas avangados de assisténcia ao motorista" - Curso de formagéo para auto reparadores

BSD ON/OFF

SPIA PRESENZA VEICOLO E _
RADAR 24GHz di sinistra T

BSDalarm
Angolo imbardata
CAN Vaiosts el velco
DEDICATA Leva cambio
C-CAN B-CAN

@heck BSD

’ - oo
o v

RADAR 24GHz di destra

LEVA FRECCE

SPIA PRESENZAVEICOLO
LATQ PASSEGGERD

Figura 49: BSD Kia Sportagef20Te(0 RADAR integra o ECU)
sis ade .

Este sistema ligadog@® conforto djuda e auxilla © motorista durante as manobras de estacionamento, em
condigdes dificeis/e espaco limitado, utilizando sensores ultrassonicos, radares e, se presentes, as cameras
do sistema 360%

Figura 50
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olhos, e é por isso que a imagem e as cores que

E 0 que sao infravermelhos?

O infravermelho (IR) é uma parte do espectro
eletromagnético que varia de 0,76 a 1000um e
esta imediatamente além da cor vermelha da luz
visivel. E por isso que é chamado Near Infrared
(NIR). Porque esta perto.

Os raios infravermelhos sao invisiveis,
mas apesar dessa caracteristica eles tém
propriedades muito semelhantes a luz normal
que estamos acostumados a ver quando a
radiagao infravermelha atinge um objeto, o
calor é gerado internamente naturalmente,
o IR causa a vibragao dos atomos do objeto
como o consequente aumento da temperatura.
Agora, a luz que nos rodeia pode ter diferentes
comprimentos de onda que se misturam em
nanometros (nm) e nossos olhos podem por
natureza, perceber apenas o espectro de luz que
varia de 400 a 700 nm, dentro do qual, vemos
as cores.

A cor com o menor comprimento de onda é
violeta aquela com o maior comprimento de
onda, vermelho. Fora desse espectro, a luz
torna-se invisivel ao olho humano. Estas cores
"instaveis”, abaixo de 400 nm sao chamadas de
ultravioleta, acima de 700 nm, sao chamadas de
infravermelho.

o CCD ira detectar, serao apenas branca e preto.

Conduzir cansado € hoje uma das causas mais
frequentes de acidentes. E suficiéhte.dizer que Ua
gueda na concentracao pode interferir ne,evento de
diregéo subita ou freada subita, aumentando o;fator
de risco em 4/6 vezes.

Este sistema é capaz deanalisar e verificar o estade
de atencdo do motorista “através, de diferentes
sistemas de monitoramento:

1) Alguns@istemas analisam o perfil deieonducao,
avaliando uma gérie” de ,parametros como:
corre¢oes de diregao, mavimentos anormais no
volante, desyios na largura da estrada.

Figura 63: Sistema de detecgao de fadiga

2) Outros enquadram constantemente o rosto do

¢ L i 700 3 motorista por meio de uma camera para avaliar
igura 62: Compri de onde isivei .
Figura 62: Comprimentos de onda das cores visiveis ao homem a posic&o da Cabega, olhos e outros fatores que
Legenda: podem indicar qualquer anomalia e / ou falta de
Ultravioleta atencgao.

]
2. infravermelho
3. Comprimento de onda

Ao contrario do olho humano, o CCD das
cameras Night Vision é capaz de reagir a luz
infravermelha, por isso é suficiente colocar uma
luz IR na sala para fazer a camera ver como se
fosse luz do dia.

Claramente, para os nossos olhos, sempre
estara escuro.

Lembremo-nos que a luz infravermelha nao
contém nenhuma das cores visiveis aos nossos

Figura 64: Sistema de enquadramento de rosto

26 TEXA S.p.A. - Copyright © Todos os direitos reservados. Imagens e textos de propriedade da TEXA S.p.A. proibido a reprodugado — mesmo parcial - e a divulgagdo ndo autorizada — 2019 — Rev.00



1

Li%fﬂ . .
e Fotografou o QR para assistir ao video.

Calibracoes estaticas ou dindamicas sao necessarias
sempre que:

- O erro de falha "calibragédo de base" ocorre;

- Substituicao a unidade de controle do sistema

em questao;

- Substituicao do para-brisa;

- Desconecte ou substitua a camera;

- Trabalhar na estrutura do veiculo;

- Realizamos trabalho de substituicao ou
reposicionamento do radar (talvez apdés um
acidente).

estatica sdo aqueles
Audi, Seat, Volkswagen,
ndai, Kia, Mazda,
exus, Fiat, Lancia,

3.2 CALIBRAGAO DINAMICA

A calibragao dinamica, por outro lado, nao inclui
nenhum tipo de painel, ja que a calibracdo €
automatica, portanto € necessario um ci

seja concluida com sucesso .
Alguns fabricantes que prefe
dindmica para as cameras dos siste
de assisténcia de condu a

Completo
Angulo de rolamento: -0,71 °
Angulo do passo: 2.70 °
Pressione confirmar

Figura 76: Fim do relatdrio de calibragao

Hj O tipo de calibragao a ser realizado, estatico
ou dindmico, é decidido pelo fabricante e pode
ser realizado apenas da maneira indicada pelo
mesmo.

& Por um periodo limitado de tempo apés a
calibragao da camera multifungoes, algumas
fungoes que trabalham em conjunto com os
RADARs, como o ACC, podem ser inibidas, uma
vez que a calibragao termina somente apos uma
auto calibragao continua do sistema.
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3.7.3 Calibragao

Depois de ler atentamente 0 AUTO-DIAGNOSTICO, prepare a area de trabalho organizando todo o equipamento
necessario e certificando-se de que todas as condigbes para uma calibragdo bem sucedida sejam atendidas.

TIPOLOGIA STRUMENTD DI CALIBRAZIONE:

TIPOLOGLA STRUMENTD D CALTBRAZIONE:
SELEZIONARE LA TIPOLOGIA DELLO STRUMENTO Ol CALIBRAZIONE:

A) CALEBRAZIONE CON STRUTTURA RCCS: (immagine 1)

Seteronang d JoCumenin e ERang;

A rt 2R

poio civl 1 distanes irn k3 Biera infenans dela sindbra o
o defle raale arseron sia D= 1500 mm £ 25 mm; (Immagne

vrm [0 b b liniies Seilla sanumeres i culiberwrions onpevss Lo hiresi o i oo ded moen dells hicte

BRI

0w 1550 mum & 28 mim;
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4. COMPONENTES PARA AUTOMATIZAGAO DOS
VEICULOS RODOVIARIOS

O controle automatizado do veiculo pode ser realizado por alguns componentes que podem ser agrupados
em duas categorias principais: Sensores ¢ Atuadores.

Figura 101
- Ultra-som; e que se perceber ( faixa ultrassonica),
- Radar; a uma velocidade constante e quando atinge
- LIDAR,; jeto como um carro, ele volta para a mesma

- Sistemas de visdo baseados em:

Luz visivel;

ou infravermelho;

Ondas milimétricas;

- Magnetometria (para d
marcadores ma
estrada)

- GPS e DGPS

de modo que o eco, este é o nome do sinal
, pode ser captado pelo receptor (Rx).

1perficie

capitulo, veremos aqueles que hoje sao Figura 102: Sensores ultrassénicos do sistema Parktronic Mercedes

pais tecnglogias adotadas no campo o
O sensor mede o tempo entre a transmisséo e a

recepcao do eco e calcula a distancia dos objetos.
Ultrassonicos

SOUND WAVES

Os sensores ultra icos ou de proximidade sao
constituidos por um emissor (ou TX) e um receptor
(ou RX), o ultrassom emitido pelo transmissor (Tx),
inaudivel para o ouvido humano, ja que além do

Figura 103
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